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Ventajas y beneficios

Flux Vector Control © v

Programacién infinita de ultima tecnolo-
gia. Adecuacion a las necesidades del tra-
bajo de una forma inteligente, determi-
nando en cada caso el minimo consumo
de bateria.

Motores de gran rendimiento v

Gran potencia de los 2 motores de trac-
cién, ambos asincronos y motor de direc-
¢ién libre de escobillas {sin mantenimien-
to) y una altisima respuesta dindmica en
cualquier situacion. (ver tabla VDI con po-
tencias).

Display v
La programacién para el mantenimiento
e intervenciones del servicio, la dispone-
mos con todos sus controles, en la gran
pantalla Display.

Sistema TGW ° (opcional)

(Tecna Gate Way) Telemetria de Férmula 1
aplicada a la gama Vision, control a
tiempo real por internet de todos los sis-
temas de funcionamiento de la maquina,
(Flux Vector control, Sistema hidraulico,
Motores, Inverters, Encoders, etc.

Bateria

Extraccion Lateral de bateria de serie en
todos nuestros modelos. (excepto VTA7).

Pendiente %)
Valoadsd fkmhi

Seguridad v
Sistema automatico de aproximacion a
carga.

Ergonomia v

La nueva gama de asientos con diversos
grados de suspension, su apoyabrazos
solidario regulable en altura y profundi-
dad en una sola accién, unidos a la co-
lumna de direccion telescépica e inclina-
ble, proporcionan la maxima ergonomia
al puesto de conduccién.

Sistema anti-derrape TCS © v
(Traction Control System) desarrollado
por Vision-Lift, facilita una conduccién
mas segura y un extraordinario ahorro en
el desgaste de ruedas.

Confort v/

El chasis es flotante sobre amortiguado-
res hidraulicos para transmitir el maximo
confort a la conduccidén, eliminando vi-
braciones y disminuyendo el nivel
SONoro.

Vehiculo guiado (opcional) \/

Toda la gama Vision es convertible a AGV
(Automatic Guide Vehicle), vehiculo
guiado automaticamente sin conductor.

Sistema anti-vuelco ACS © \/
(Automatic Collapsible System) desarro-
llado por Vision-Lift para una reduccién
automatica de velocidad en curvas.

Diferencial electrénico SED® v
Diferencial electrénico inteligente (Smart
Electronic Differential) desarrollado por
Vision-Lift, libre de potencidmetro o
sensor de direccidn, con ajuste automati-
co por software, (Sin mantenimiento).

Accionamiento inteligente TMS® v
(Master/slave), desarrollado por Vision-
Lift, gestiona y decide, cual es la mejor es-
trategia de control de los motores en
cada instante, optimizando su rendi-
miento de tal forma que sus baterias me-
joran notablemente su Autonomia.

Frenos \/

Sistema de frenado mediante discos ba-
fRados en aceite, totalmente encapsula-
dos y discos delanteros (Sin manteni-
miento).

Cabinas Gran Vision (opcional) v
Cabinas de extraordinaria habitabilidad y
visibilidad en todos sus angulos, mejo-
rando la precision operativa.
Estacionamiento eléctrico (opcional) \/
Méaxima seguridad con el sistema de
freno negativo de estacionamiento, con
comando electro hidraulico sustituyendo
al freno de mano convencional.
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Datos técnicos segun VDI 2198

1.1 |Fabricante - Vision-Lift 1.1
@ | 1.2 [Modelo = VTA7 VTA 10 ] VTA 15 VTA 25 1.2
& [ 1.3 [Propulsion 5 Eléctrica 13
E 1.4 |Conduccién - Sentado 1.4
® | 1.5 |Capacidad de carga Nominal Kg 7000 10000 15000 25000 1.5
S [ 1.7 [viro a la Barra Nominal N 1400 2000" 3000" 5000 16
1.9 |Distancia entre ejes y (mm) 1040 1302 1392 1625 1.9
o 2 IPeso de la carretilla (con bateria estandar) Kg 1250 2505 2675 3155 2.1
ﬁ 2.2 |Carga por eje con carga delante/detrds Kg i 2.2
& 2.3 |Carga por eje sin carga delante/detras Kg 660/575 1150/1350 1220/1455 1425/1730 23
3.1 |Tipo de Ruedas - SE SE SE SE 2
3.2 |Tamano de neumaticos delanteros - 4,004 18x7-8 18x7-8 18x7-8 32
§ 3.3 |Tamano de neumaticos traseros = 18x7-8 21x8-9 21x8-9 23x9-10 3.3
é 3.5 |N° neumaticos delante/detras (x=traccion) - 2/2x 2/2x 2/2x 2/2x 35
3.6 |Ancho de via delante by (mm) 146 1140 1140 1140 36
3.7 JAncho de via detras by (mm) 790 1115 1115 1100 3.7
4.7 JAltura al techo protector (cabina) h6é (mm) 1970 2074 2074 2074 4.7
4.8 JAltura asiento h7 (mm) 830 1040 1040 1040 4.8
4.12|Altura enganche h10 (mm) 277/332 325/380 325/380 325/380 412
4.13 JAltura de carga, sin carga h11 (mm) (2) 920 920 920 413
E 4.16 |Longitud de la superficie de carga 13 (mm) (2) 134 224 457 4.16
-g 417 |Distancia eje trasero a enganche 15 {(mm) 315 398 398 398 417
g 4.18 JAnchura de la superficie de carga b9 (mm) 2) 1120 1120 1120 418
B | 4.19]Longitud total 11 {mm) 1730 2143 2233 2466 4.19
4.21 |Anchura total b1 (mm) 970 1300 1300 1300 4.21
4,32 JAltura del suelo al chasis m2 (mm) 100 140 140 140 432
4.35|Radio de giro Wa (mm) 1730 2411 2526 2824 435
4.36|Radio de giro interno b13 (mm) 485 1054 1127 1314 4.36
5.1 |Velocidad de desplazamiento con/sin carga km/h 12/18 12/20 12/22 12/25 5.1
E 5.5 |Tiro a la barra, con/sin carga N 1400" 2000" 3000"" 5000 5.2
2 | 5.6 |Maximo tiro a la barra con/sin carga N 4500 6500" 9500" 16000 5.3
§ 5.7 [Pendiente superable, con/sin carga % Ver diagrama 5.8
E 5.8 |[Max.a pendiente superable, con/sin carga % Ver diagrama 5.9
5.10|Freno servicio - Eléctrico / Hidraulico 5.10
e 6.1 IPotencia motor de traslacion 52 60 min. KW 2x43 2x43 2x6.5 2x10 6.1
?g 6.3 |Bateria segun DIN 43531/35/36 A,B,.C, no KW Non 435318 43531 8B 43536 A 6.3
§ 6.4 |Tensién de la bateria / Capacidad nominal k5 V/ Ah 48 /270 48 /625 48 /750 80/625 6.4
6.5 |Peso de la bateria kg 504 856 1011 1458 6.5
w | 81 |Tipo de control del motor de traccién B AC FLUX VECTOR CONTROL 8.1
g— 8.4 |Ni\.rel Sonoro Oido por el Operario Segin DIN 12053 dB (A) <70 <70 <70 <70 8.4
85 |Acoplamiento de remolque, tipo DIN - (2) (2) (2) (2) 8.5

1) Basado en el nivel, la superficie seca con resistencia a la rodadura de 200N / t.
2) Consulte con el fabricante

Datos validos excepto error tipogréfico
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